




Автор работы [1] указывает, что во всех трех случаях получается один и тот же угол 
размаха δ0  и длина хода  S0 . Поэтому на практике в основном применяются аксиальные 
механизмы или механизмы, близкие к  аксиальным.  

По нашему мнению это не совсем так. При изменении точки расположения опоры 
кривошипа происходит как увеличение,  так и уменьшение  угла  размаха  δ0 балансира. 
Изменяется  при  этом  также  и  длина  хода   S0 .  Соответственно,  изменяется  и  длина 
рабочего хода плунжера глубинного насоса, т.е. изменяется его производительность. 

На практике для регулировки  производительности насоса  останавливают механизм 
станка-качалки,  затем переставляют  пальцы в  кривошипе,  изменяя  таким образом,  его 
длину и соответственно длину рабочего хода плунжера глубинного насоса. 

Исходя из вышесказанного, нами предлагается новая схема механизма станка-качалки 
(рис.5). 

Предлагаемый механизм содержит стойку 1, установленный на ней с возможностью 
горизонтального перемещения кривошип 2, и соединенное с ним  посредством шатуна 3 
коромысло-балансир 4. Одно плечо коромысла-балансира 4 шарнирно связано с шатуном 
3, а на другом плече установлена канатная подвеска 5 со штоком 6 колонны штанг (не 
показано).

Механизм станка-качалки работает следующим образом. При вращении кривошипа 2 
движение  через  шатун  3  передается  коромыслу-балансиру  4.  При  каждом  обороте 
кривошипа  2  коромысло-балансир  4  совершает  качательное  движение  и  посредством 
канатной подвески 5 со штоком 6 колонны штанг приводит в действие находящийся в 
скважине  глубинный  насос.  При  перемещении  опоры  О  кривошипа  на  некоторое 
расстояние ∆ l  вправо или влево от исходного (базового) положения (О+ или О−), плавно 
увеличивается или уменьшается угол качания коромысла-балансира (длина рабочего хода 
штока), а соответственно и длина рабочего хода (производительность) глубинного насоса. 
Причем все это происходит при работающем двигателе.

Рис.5.  Предлагаемый механизм станка-качалки

Таким  образом,  предлагаемый  механизм  позволяет  повысить  производительность 
глубинного насоса, уменьшить время простоев и соответственно увеличить объем добычи, 
причем, не разрывая кинематическую цепь механизма и не останавливая двигатель.
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