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В статье рассматриваются вопросы кинематическового синтеза кулачкового механизма со 
сложным толкателем

In article questions o f  kinematic synthesis o f  the cam mechanisms with a difficult pusher are consid-

Рассмотрим кулачковый механизм со 
сложным толкателем, приведенный на рисунке 
1, который состоит из кулачка 1 и сложного тол­
кателя [1]. В свою очередь толкатель включает 
шатун 2, коромысла 3 и 4. Звено 3 толкателя со­
вершает вращательное движение вокруг точки D. 
Звено 4 толкателя установлено с возможностью 
поступательного движения по направляющей у  - 
у. При этом звено 2 совершает сложное движение. 
Для того чтобы определить движение толкателя 
попробуем вращать его вокруг центральной оси 
построив план механизма.

Рисунок 1. Кулачковый механизм со 
сложным толкателем
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Размечаем точкой О центр вращения ку­
лачка и толкателя. Толкателю задаем вращатель­
ное движение вокруг оси О (рисунок 2). Как бы­
ло указано выше точка В относительно точки I) 
вращаясь движется по линии (3. Точки Е я С со­

вершают возвратно - поступательное движения по 
направляющей у  —у. Вычерчиваем нижнее поло­
жение сложного толкателя, когда точка . I нахо­
дится в нижнем крайнем положении.

При вращении точка D описывает окружность ра­
диуса R . Подставив ряд точек I)/, D2, D3... полу­
чаем последовательные положения точки D. Точ­
ка Е  расположена от точки D на расстоянии h.

Положения точки А шатуна определяются следу­
ющим образом. Пусть за время поворота (рисунок 
3) сложного толкателя точка А } шатуна переме­
стится в точку A f . Последовательно построив по-
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ложения сложного толкателя отмечаем последо­
вательные положения точки A j,Aj ,As, . . .  Для каж­
дого положения можно отметить перемещение 
точки Е  коромысла 4 на определенное расстояние.

Пройденные точкой Е  коромысла пути обозна­
чаем через S; , S2, S3 ... и нанесем на график (ри­
сунок 4), который представит закон движения 
толкателя.

Рисунок 4. Диаграмма перемещения точки Е

Таким образом, можно заключить, что 
построив план положения сложного толкателя 
можно определить перемещение выходного звена 
толкателя и профилировать кулачок.
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